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@ Bu kilavuz BRDC_V0.07 | V7R19 yazihm davraniglarini agiklar. Yerel menu, Bluetooth erigimi, pano
devri, EO1/E06 iyilesmesi ve E10 kayit politikasi giincellenmistir.
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1 GIRIS

PROLIFT ELEVATOR

BRDC C250; 24 VDC rediiktorlii asansor kapt motorunu ¢ift kanalli artimli enkoder geri bildirimiyle siiren, agma-kapama
profillerini konuma gére yoneten bir kap1 kontrol kartidir. Bu kilavuz BRDC_V0.07 | V7R19 siiriimiiniin men,
haberlesme ve koruma davranislarini agiklar.

Devreye alma ve servis islemleri yalniz yetkili personel tarafindan yapilmalidir. Kart, asansdr emniyet
devresinin yerine gegmez.

BRDC V0.07 islev kapsam

islev

Bu siiriimdeki davranig

Komut girigleri

Normal kapida ayri AC/KAPA girisleri; yari otomatikte yalniz KAPI AC hatti iki seviyeli
yon segici olarak kullanilir.

Konum ve hiz

A/B enkoder ile konum; cm/sn hiz profilleri, agma/kapama rampalari ve ayri kilit
giris/cikis hizlari. Normal agmada son 20 mm yaklagimi.

Kapi tanitma

Akim temasi ve hareket kanitiyla agik/kapali u¢ dogrulama; 50-180 cm kapi boyu ve
guvenli kalici kayit.

Sikisma Normal kapanmada ayarli akim esigiyle durus/yeniden agma. Kasik/kilit bélgesinde
bu esik uygulanmaz; bagimsiz 8 A siniri korunur.

izleme 2x16 LCD, Tiirkge/ingilizce menii, gevrim sayaci ve son 10 kayith hata. Yeni E10
komut ¢akismalari gecmise yazilmaz.

Bluetooth Yerel meniiden agma/kapatma; yetkili telefon erisimi, komut ve demo. Ug yanhs PIN

denemesinde gegici erigim kilidi.

Koruma / fren

Akim, enkoder, sicaklik, DC bara, termostat ve sensor denetimi. Hareket sirasinda
sinirh rejeneratif direng freni.

Uygulama sinirlar:

® Akiilii kurtarma, yangin modu ve nudging bu yazilimin yerel ment islevleri degildir; gerekiyorsa dis asansor
kumandasinda ayrica dogrulanir.

® Motor/enkoder yonii, PPR, disli oran1 veya kasnak cevresi degisince kap1 yeniden tanitilmalidir.

® Hata kodunu silmek, esigi yiikseltmek veya siirekli resetlemek onarim degildir; 6nce mekanik, elektriksel ya da
algilama nedeni giderilir.

EO1/E06 iyilesmesinden sonra veya normal telefon baglantisi kesildiginde etkin pano komutu yeniden
hareket olusturabilir. Telefondaki DURDUR komutu elektriksel izolasyon degildir; servis dncesinde

enerjiyi kesin.

BRDC
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2 TEKNIiK OZELLIiKLER

PROLIFT ELEVATOR

Bolim Ozellik BRDC_V0.07

Besleme Giris / koruma 18-24 VAC / 8 A sigorta

Motor Besleme / sinir 24 VDC; en cok 8 A/ 200 W
Enkoder Tip / besleme Cift kanalli artimh enkoder / 5 VDC

Hazir geometri Motor profili PROLIFT: 256 PPR / 13,4 cm; KORMAS: 100 PPR / 15,0
cm

Enkoder PPR ayari 8-2048 PPR / 1 PPR

Geometri Disli / kasnak 0,1-20,0 / 2,0-100,0 cm

Giris Normal kapi Ayri KAPI AC ve KAPI KAPA

Giris Yari otomatik KAPI AC iki seviyeli yon segici; KAPA kullaniimaz

Cikis Roéleler Tam aclik, tam kapali, sikisma/fotosel; 3 A

Arayiiz Yerel / uzaktan 2x16 LCD, enkoder/ENTER, ESC; Turkge/English;
Bluetooth

Kapi1 boyu Tanitma araligi 50-180 cm; mekanik bdlgelere bagl alt sinir

Hiz Acma / kapama 3,5-80,0 / 3,5-65,0 cm/sn

Hiz Kilit giris / ¢cikis 0,5-5,0/0,5-10,0 cm/sn

Akim Sikisma / sert sinir 3,50-8,00 A kullanici ayari / 8,0 A koruma

Koruma Sicaklik / DC bara 60 °C hata, 55 °C birakma / 42 V hata, 40 V birakma

Direng freni Otomatik sinirlar Referans +2 V; en ¢cok 5 W ortalama / 5 sn olay siresi

Vs

MOTOR SEC, enkoder, disli veya kasnak degisince tanima gegersizlesir. Geometri 1-4096 count/mm
disinda ise GEOMETRI HATASI, hedef hiz Uretilemiyorsa HIZ ULASILAMAZ goériinlr; gegersiz deger

kaydedilmez.

- J

4 N\
Acllista ¢ikis kapali ve kapi hareketsizken kararli DC bara referansi alinir: en az 20 V, 40 V altinda;
250 ms boyunca en fazla 1 V degisim. Referans hazir olmadan motor baslamaz. Fren glicii 40-55 °C
arasinda azaltilir; 55 °C'de fren ¢ikisi kapanir.

AN J
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3 GENEL BAKIS
O

BRDC
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Sekil-1: Kapr karti igyapisi
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2x16 LCD ekran

ESC butonu

Kadranl: Enter butonu
Roleler

Montaj delikleri
Siiriiciiler

Giris besleme sigortalart
Motor ¢ikis noktasi

AC giig girisi

CAN Bus haberlesme noktasi
Encoder baglant1 noktasi

Ac-Kapa-Fotosel ve termostat kumanda girig noktasi

Role ¢ikis noktas1
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4 KLEMENS BAGLANTILARI
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Sekil-2: Klemens Baglant1 Sekilleri

Yari otomatik kapi: KAPI AC hatti iki seviyeli yon segicidir; bir seviye AC, karsi seviye KAPA olur.
KAPI KAPA kullaniimaz. Genel guvenlik kilidinde segici karsi yone alinip 200 ms tutulur; uygun
EO01/E06 iyilesmesinde tutulan komut da kabul edilebilir (sayfa 22).

BRDC C250




PROLIFT ELEVATOR

5 KART UZERINDEKI LEDLER

l BESLEME GERILIM LEDLERI

LEDLERI

O |
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Sekil-3: Kart {izerindeki LED gostergeleri

BESLEME GERILIiM LEDLERI

3.3V

+3.3V gerilimi var
- islemci beslemesi

+3.3V gerilimi yok

5V

+5V gerilimi var
- enkoder beslemesi

+5V gerilimi yok

15V

+15V gerilimi var
- motor siirlicii devresi gerilimi

+15V gerilimi yok

28V

+28V gerilimi var
- motor beslemesi, role beslemeleri, ¢ikis sinyalleri gerilimi

®

+28V gerilimi yok

AC

Kapi tam acgik

Kap1 tam agik degil

ROLE LEDLERI

KAPA

Kap1 tam kapali

Kapi tam kapali degil

FOT

Kapi sikisti veya fotosel kesti

@6 ®| e ®|e

Kapr sikigmasi veya fotosel yok

BRDC

EXT

Termosatat sinyali var

Termosatat sinyali yok

AC

Kap1 agma sinyali var

Kap1 agma sinyali yok

GIRIS SINYAL LEDLERI

KAPA

Kapi1 kapama sinyali var

Kapi1 kapama sinyali yok

FOT

Fotosel kesti

®Re D6 @ e |®| e

Fotosel kesmedi
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6 GUVENLIK VE UYARILAR

® Kart beslemesi 18-24 VAC olmalidir. 24 VAC iizerindeki besleme ve yetersiz trafo gii¢ katina zarar verebilir.

® Motor 24 VDC rediiktorlii ve en fazla 200 W olmalidir. Motor kablosu, enkoder ve klemens kontroliinden 6nce enerji
tamamen kesilmelidir.

® Yalniz +5 V beslemeli ¢ift kanalli A/B enkoder kullanin. Motor veya enkoder yoniinii diizeltirken yalniz bir baglanti
ciftini degistirin; ardindan kapry1 yeniden tanitin.

® Normal kapida AC ve KAPA ayn1 anda verilmemelidir; E10 hareketi engeller. Yar1 otomatikte yalniz KAPI AC yon
secici hatt1 kullanilir.

® Sinyal giriglerine 28 VDC iizerinde gerilim uygulamayin. Termostat korumasini yalniz gergek motor termostati
bagliysa etkinlestirin.

® Kart bir emniyet devresi elemani degildir. Durum roleleri asansor emniyet devresinin yerine kullanilmaz.

® Tanitma sirasinda pano AC/KAPA hareket istegi liretmez; basart sonrasinda canlt seviye yeniden okunur. Alani ve
fotosel hattin1 bos tutun; kapiya elle miidahale etmeyin.

® Koruma esiklerini yiikseltmek, sensorleri kdpriilemek veya arka arkaya reset vermek ¢6ziim degildir. Once kodu ve
hata kaydinin alt agiklamasini not edin.

® Tekrarli EO1/E04/E05/E06 durumunda mekanik yiik, motor/enkoder, sogutma ve 6grenilen geometri servisce kontrol
edilmelidir. E12/E15 kullanic1 ayartyla giderilmez.

® Enerjili DC bara, motor ve fren 6l¢timleri yalniz yetkili personelce uygun izolasyonlu 6l¢tim ekipmaniyla yapilmalidir.

® Bluetooth erisimini yalniz yetkili servis kullanmalidir. Kurulum PIN'ini yetkisiz kisilerle paylagmayin; ihtiya¢ yoksa
yerel BLUETOOTH meniisiinden kapatin.

Otomatik hareket olasiligi: Uygun EOQ1/E06 iyilesmesinde, temiz meni gikisinda veya normal telefon
baglantisi kaybinda etkin pano komutu yeniden kabul edilebilir. Telefondan baslatiimis Demo baglanti
kesilince surebilir. Telefonu kapatmak, DURDUR vermek veya hata ekrani gérmek servis izolasyonu
degildir.

Servis 6ncesinde hareket alanini givenli hale getirin, pano komutlarini kaldirin ve enerijiyi kesin.
Direnc freni bir emniyet kilidi veya acil durdurma sistemi degildir.

BRDC 8 C250
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7 MENU KULLANIMI

7.1 Kontrol, ana ekran ve kisayollar

Ana ekran yaklasik 500 ms'de yenilenir. Ust satir siiriicii sicakligi, motor akimi, DC bara gerilimi ve D durumunu; alt satir

hiz, konum ve taninan kapi boyunu gosterir.

26°C 0.0A 28V D1

ocm/s 0/90cm

Thus islevleri

Gosterge Anlami

°C/AIV Sirici sicakhgi / filtreli akim / DC bara
DO/D1/DM Tanima yok / tanima gecerli / Demo aktif
cm/sn; konum/boy | Anlik hiz; mevcut konum / 6grenilen boy

birakma guvenli ¢ikis yapar.

Kumanda Kisa islem Basili tutma

ENTER Mentiyl acgar, degeri kaydeder. Acilista gelismis menuye girer; hata kaydinda 10
sn tutulursa kayitlari siler.

ESC Geri déner. Manuel kontrolde basip Acilista fabrika ayari. Calisirken 1,5 sn

Demo/tanimayi durdurur; 6 sn tanima sorusunu
acar.

ENCODER Mentde gezer/degeri degistirir. Manuelde
sagd=AGC, sol=KAPA, merkez=DUR.

Basil tutma iglevi yoktur.

4 N\
Fabrika ayari: Eneriji verilirken ESC tutulur; ENTER 6nce birakilip yeniden basilarak onaylanir. Kapi
sayacl, karta 6zel akim kalibrasyonu ve dil korunur; 6grenme ve hata ginligu silinir. Bluetooth agik
duruma, erisim PIN'i fabrika durumuna déner; kurulum erisimini yeniden glivenceye alin.

- J

4 N\

@ V7 menii sirasi: Gelismis meniide 16 BLUETOOTH, 17 AKIM DEGERLERI ve 18 HATA KAYITLARI

bulunur. Bluetooth ayari ve telefon erigimi sayfa 23'te agiklanmigtir.

- J
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7.2 MENU AKISI

PROLIFT ELEVATOR

ANA MENU - ENTER GELISMIS - AGILISTA ENTER
1 | SAYAC 1 | ENCODER PULS
2 MANUEL KONTROL 2 DIiSLi ORANI
3 DEMO MOD 3 KASNAK CEVRE
4 KAPIBOY TANIMA 4 A TUTMA BASINCI
5 KAPISEC 5 K. TUTMA BASINCI
6 MOTOR SEC 6  SIKISMA BASINCI
7 SINYAL TiPI 7 ACMAHIZI
8 ROLE TiPi 8  KAPAMA HiZI
9 TERMOSTAT 9 KILIT GIRME HizI
10 | DIL SECIMI 10 KILIT CIKIS HIZI
11 | LCD KONTRAST 11 | A. RAMPA BOYU

12 K. RAMPA BOYU

13 KASIKBOYU

14 |KP

15 Ki

16 |BLUETOOTH

17 AKIM DEGERLERI

18 |HATA KAYITLARI

Vs

@ Ana menide 11, gelismis menude 18 6ge bulunur. MOTOR SEC, PROLIFT/KORMAS PPR ve kasnak
geometrisini birlikte uygular. ENCODER PULS, dogrudan 8-2048 PPR sayisal ayardr.

~N

J

Yeni A16 BLUETOOTH yerel kablosuz erisimi agar/kapatir. Akim kalibrasyonu A17, hata gegmisi A18
altindadir. Menu numaralari telefon uygulamasindaki ekran sirasiyla ayni olmak zorunda degildir.

~N

BRDC
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7.3 ANA MENU

PROLIFT ELEVATOR

No LCD meniisi islev ve giincel davranis

1 |SAYAC Tamamlanan kapi ¢evrimlerinin toplam sayisini gosterir.

2 | MANUEL KONTROL Tanima gegerliyse enkoderle ag/kapa/dur. ESC basip birakilarak ¢ikilir;
gorsel anlatim sayfa 12'dedir.

3 |DEMO MOD ENTER onayiyla kontrol alinir; kapi kapaniyorsa kapali uca surer, diger
durumda agmayla baslar. Fotosel veya ESC'yi 1,5 sn tutma modu durdurur.
Telefondan kabul edilen Demo baglanti kesilince surebilir; sayfa 24.

4 | KAPI BOY TANIMA Sabit akim ug dogrulamasiyla agik sifiri ve kapali boyu 6grenir. Sikisma
basinci ayarini degistirmez.

5 |KAPI SEGC TELESKOPIK, MERKEZI veya YARI OTOMATIK. Yari otomatik segim
mevcut hiz/rampa ayarlarini korur.

6 |MOTOR SEC PROLIFT: 256 PPR / 13,4 cm; KORMAS: 100 PPR/ 15,0 cm. PPR ve
kasnag birlikte uygular. Ozel geometri KULLANICI AYARLI goérunur. Gergek
degisiklik tanimayi siler.

7  SINYAL TiPi AC/KAPA/FOTOSEL giriglerinin ACIK veya KAPALI kontak polaritesi.

8 ROLE TiPi Durum rélelerinin ACIK veya KAPALI kontak mantig.

9 TERMOSTAT KAPALI/ACIK. Yalniz fiziksel motor termostati bagliysa etkinlestirin.

10 | DiL SEGimi TURKGCE / ENGLISH. Fabrika ayarinda mevcut dil korunur.

11 LCD KONTRAST 1-499; fabrika degeri 250.

4 N\
Gegerli tanima yoksa manuel ve Demo baglamaz; TANIMA YAPILMADI gésterilir. MOTOR SEC'teki
gecersiz geometri GEOMETRI HATASI uyarisi verir; ayar degismez ve hata kaydi olusturulmaz.

J
Telefon komutlari yerel menu, manuel kontrol, tanitma ve gergek giivenlik engellerini asamaz. Temiz
menu ¢ikiginda etkin tek pano komutu yeniden kabul edilebilir; hareket alanini bos tutun.
BRDC 11 C250




PROLIFT ELEVATOR
7.4 MANUEL KONTROL - GORSEL KULLANIM

Manuel kontrol yalniz gecerli kap1 tanimasi varken agilir. Kap1 hareket alanini bosaltin; ana ekranda ENTER ile mentiyii
acin, encoder ile MANUEL KONTROL 6gesini se¢ip ENTER'a basip birakin.

3 MANUEL SAHIPLIK

2 TANIMA KONTROLU

Ana meniide MANUEL > Tanima yoksa TANIMA > Demo durur; pano AC/KAPA
KONTROL gérunirken YAPILMADI gérindir, bip girigleri maskelenir. Hareket
ENTER'a basip birakin. duyulur ve M4'e yonlenir. komutu encoderdedir.

Encoderle AC - DUR - KAPA

SAGA GEVIR

AQ>

SOLA GEVIR

‘APA

NOTRE GERI GEVIR: DUR

Y6n degisimini 6nce DUR konumuna ddnerek yapin.

BEKLEME / DUR ACMA KAPAMA

MANUEL KONTROL MANUEL KONTROL MANUEL KONTROL

<--KAPA AC--> ACILIYOR ---> <--- KAPANIYOR

Hareket oku yaklasik 200 ms araliklarla canlanir; ENTER hareket komutu vermez.

e ™

ESC ile ¢ikis: ESC'ye basildigi anda manuel AC/KAPA istegi kaldirilir ve kontrollli durus baslar. ESC
@ birakilinca M2 menustine dénulir ve bip duyulur. Cikmadan 6nce pano AG/KAPA komutlarini giivenli

veya notr duruma alin; aktif pano komutu gikistan sonra yeniden hareket baslatabilir. )

4 N
Koruma devam eder: Fotosel, sikisma, asiri akim, sicaklik, enkoder ve diger motor guivenlikleri
manuel modda devre disi kalmaz. Hata sonrasi encoderi DUR/nétr konumuna alin ve en az 200 ms
birakin.

\ S
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7.5 GELISMIS MENU

Cihaz acilirken ENTER basili tutularak girilir.

PROLIFT ELEVATOR

Enkoder degistirir, ENTER kaydeder, ESC kaydetmeden ¢ikar. Tiim 18 6ge

asagidadir.

No / menii Fabrika Aralik Aciklama

1 ENCODER PULS 256 8-2048 / 1 PPR Dogrudan PPR. Degisiklik tanimayi siler.

2 DiSLi ORANI 9,6 0,1-20,0/0,1 Motor devri / reduktor cikisi; degisiklik
tanimayi siler.

3 KASNAK CEVRE 13,4 cm 2,0-100,0/0,1 cm Cevredir, cap degildir. Degisiklik
tanimayi siler.

4 A. TUTMA BASINCI 55 10-140/ 1 PWM Acik ug Ust siniri; 3 A Gizerinde otomatik
azaltilabilir.

5 K. TUTMA BASINCI 40 10-140/1 PWM Kapali ug Ust siniri; 3 A Uzerinde
otomatik azaltilabilir.

6 SIKISMA BASINCI 4,50 A 3,50-8,00/0,01 A Normal kapanma esigi; tanitma
degistirmez.

7 ACMA Hizi yak. 55,9 3,5-80,0/0,1 cm/sn Gosterilen hiz gercek geometriye
baghdir.

8 KAPAMA Hizl yak. 41,9 3,5-65,0/ 0,1 cm/sn Kuvvet ve enerji mekanik tzerinde
dogrulanmalidir.

9 KILIT GIRME Hizl yak. 2,5 0,5-5,0/0,1 cm/sn Kapama sonunda kasik/kilit bdlgesine
giris.

10 KILIT CIKIS HIZI 4,0 0,5-10,0/ 0,1 cm/sn Ac¢mada kasik/kilit bélgesinden cikis.

11 A. RAMPA BOYU 26,0 cm enaz5,0/0,1cm Tanimasiz en ¢ok 50 cm; tanimali boyun
yarisi; mutlak 250 cm.

12 K. RAMPA BOYU 27,0 cm enaz5,0/0,1cm Kapama hizlanma/yavaglama yolu; ayni
ust sinirlar.

13 KASIK BOYU 4,0cm 1,0-8,0/0,1 cm Kapali ugtaki kasik/kilit hareket bdlgesi.

14 KP 320 10-700 /1 Pl oransal kazanci; uzman ayari.

15 Ki 150 10-700/ 1 Pl integral kazanci; uzman ayari.

16 BLUETOOTH ACIK ACIK / KAPALI Yerel radyo izni; yeniden baglatmada
korunur. Sayfa 23.

17 AKIM DEGERLERI Salt okunur |- Kart kalibrasyonu; kullanici ayari
degildir.

18 HATA KAYITLARI Son 10 Enkoder ile gezin Yeni kayit dnce; ENTER 10 sn siler,

ESC cikar. E10 harig.

MOTOR SEC, enkoder, disli veya kasnak degisince KAPI BOY TANIMA tekrarlanir. Hazir profiller
PPR/kasnagi birlikte ayarlar; farkli geometri KULLANICI AYARLI gosterilir.

Geometri segilen kilit hizini Gretemiyorsa HIZ ULASILAMAZ gérinir. Normal agmada son 20 mm
yaklasimi vardir; kapanma profili ve ug tutma ayarlari ayri islevlerdir.

BRDC
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PROLIFT ELEVATOR

8.1 ESC BUTONUYLA KAPI TANITMAYI BASLATMA

Islemi ana ekranda baslatin. Manuel kontrolden ¢ikin; kapinin hareket alanini ve fotosel hattin1 tamamen bosaltin. Kartta
aktif hata bulunmadigini kontrol edin.

4 )

KAPI BOY TANIMA Soru ekrani agilincaya kadar tusu kesintisiz
YAPILSINMI? basih tutun.

2 ESC'Yi BIRAKIN

KAPI BOY TANIMA / YAPILSINMI? ekranda

@ kalir; motor hareket etmez.

3 KARAR VERIN

Baslatmak icin ENTER'a basin. Vazge¢gmek
icin ESC'ye yeniden kisa basin.

- J
0sn 1,5sn 6,0 sn
ESC'YE BASIN 1. BiP - BIRAKMAYIN 2. BiP - SORU EKRANI
LCD'de geri sayim gosterilmez. ilk bip, varsa demo veya devam eden tanitma hareketini durdurur.
Soru goriinene kadar ESC'yi birakmayin.
SORU ONAY HAZIRLIK
KAPI BOY TANIMA KAPI BOY TANIMA TANIMA: HAZIR
YAPILSINMI? BASLADI BUTONU BIRAKIN
s A
Dogru onay sirasi: Soru gorunur gérinmez ESC'yi tamamen birakin; sonra ENTER'a basip birakin.
ESC basili kalirsa uzun basma, aktif tanitmayi iptal eden komut olarak algilanabilir.
. J
e )
Pano AGC/KAPA girigleri tanitma boyunca hareket komutu tretmez. Otomatik hareket, ENTER
birakildiktan ve glvenli baslatma istegi 200 ms kararli kaldiktan sonra baglar. )




PROLIFT ELEVATOR
8.2 TANITMA EKRANLARI VE KAPI HAREKETI

ENTER birakilip giivenli baglatma kosullar1 dogrulandiktan sonra kart agagidaki siray1 otomatik ytiriitiir. Kaprya miidahale

etmeyin; fotosel hattin1 agik tutun.
-
0 o

p
° HAZIR

TANIMA: HAZIR TANIMA: ACILIYOR
BUTONU BIRAKIN AKIM: X « XXA
Tuslarin birakilmasi ve 200 ms kararl serbestlik Kap! agik uca gider; motor akimi yaklasik 200
beklenir. ms'de yenilenir.
& J & J

s e
e ACIK UC VE SIFIR o KAPAMA VE OLGUM

SIFIR NOKTASI KAPI BOYU: xxcm
ALINDT
Acik ug dogrulanir, konum sifirlanir ve yaklasik 1 Kapanirken olgilen boy yaklasik 250 ms'de
sn kontrollt tutus yapilir. gOsterilir; fotosel temiz kalir.
N\ J \ J

s s
e KAYIT e BASARI

KAYDEDILIYOR... KAPI TANIMA

BASARILI xxcm

Kapali u¢ dogrulanir; boy givenli Flash Olglilen boy bip ile 3 sn gdsterilir; ardindan
gunligine en ¢ok 5 sn iginde yazilir. normal ¢alisma geri gelir.

Teknik dogrulama BRDC_V0.07 davranisi

Hareket kaniti Dogru yénde en az 2 mm ve Ug¢ taze 6rnek 500 ms iginde goérilur; her yon icin azami
stre 30 sn'dir.
Uc akimi Acma 4,0 A ile baglar. ilk 400 mm fiziksel agiklikta en az 300 mm gegerli yol, en az

20 ornek ve ortalama >3,5 A varsa agma/kapama 5,0 A/4,0 A olur. Aksi halde 4,0
A/3,5 A kalir. Merkezide karsilik gelen motor yolu 200/150 mm'dir.

Boy ve temas Alt sinir normalde 50 cm; mekanik ug bélgelerine gére hesaplanir. Ust sinir 180 cm.
Asiri esneme veya geri sigrama kabul edilmez.

Kayit sonucu SIKISMA BASINCI degismez. Sonu¢ NORMAL/%100 rampa kaydiyla atomik
saklanir.

Normal hareket Ac¢ma sonunda son 20-10 mm surinme, 10-0 mm ug¢ temas/tutma uygulanir. Mesafe

motor/kayis yoludur; tanitma ve kapama profili degismez.

4 N
@ iptal: Tanitma sirasinda ESC'yi 1,5 sn tutmak hareketi keser, bip verir ve kismi élcimii E14
olusturmadan gecgersiz kilar. Kisa ESC basisi hareketi iptal etmez.

e A
Hata: MOTOR YONU TERS veya E14 TANIMA HATA durumunda motor/réleler kesilir, alt neden
kaydedilir ve yaklasik 3 sn sonra resetlenir. Nedeni sayfa 21'e gore giderip tanitmay: tekrarlayin.
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PROLIFT ELEVATOR

9.1 HATA MESAJLARI - E01-E04

)

Baglanti veya mekanik miidahaleden dnce enerijiyi kesin. Once kodu ve hata kaydini not edin; koruma

esigini yukseltmeyin, sensori kdprilemeyin.

—

E01 ASIRI AKIM

Ve

Tetik / davranis: Motor akimi 8,0 A sert sinirina ulagir; motor ve réleler kesilir.
Muhtemel nedenler: Kapi sikismasi/sirtinme, motor-kablo kisa devresi, fazla tutus, gug kati veya akim

OlgiimU sorunu.

Kontrol ve ¢6ziim: Komutlari birakin; enerji kesikken mekanik serbestligi ve M1/M2 kablosunu kontrol edin.

Tekrarda yetkili servis incelemelidir.

Temizlenme: Taze ham/filtreli akim 0,30 A altinda 1 sn kalir. Uygun iyilesmede tutulan tek pano komutu
200 ms dogrulanarak yeniden kabul edilebilir. Ayni kodun 10. bagimsiz ardisik olayinda SERVIS

GEREKLI; ayrinti sayfa 22.

-

E02 AKIM ADC

Vs

Tetik / davranis: Motor akimi 6rnegi yoktur veya 20 ms'den eskidir; motor kesilir.
Muhtemel nedenler: ADC/DMA 6rneklemesi, akim devresi, kart beslemesi veya yazilim kilitlenmesi.
Kontrol ve ¢dzim: Komutlari birakin; bir kez guivenli enerji gcevrimi yapin. Tekrarda besleme ve akim

sensori/ADC yolu servisge incelenmelidir.

Temizlenme: Taze érnek, komut yok ve ham/filtreli akim 0,30 A altinda 1 sn.

-

E03 REFERANS

Ve

Tetik / davranis: Enerji sonrasi guvenli ug referansi dogrulanamaz veya hareket kayith agikligr +10 mm

toleransla asar.

Muhtemel nedenler: Yanlis enkoder 6lgegi/yénl, motor yon uyumsuzlugu, aktarim kaymasi, mekanik

degisiklik veya ucta geri kagma.

Kontrol ve ¢6zim: Motor/enkoder yéntni, MOTOR SEGC profilini ve PPR/disli’/kasnak degerlerini gercek

mekanikle karsilastirip yeniden tanitin.

Temizlenme: Komut yok ve ham(filtreli akim 0,30 A altinda 1 sn.

-

E04 UC NOKTA

Ve

Tetik / davranis: Ug arama/dogrulama 10 sn'de tamamlanamaz veya iki yeniden yakalamadan sonra ug

korunamaz.

Muhtemel nedenler: Mekanik uca ulasamama, yanlis geometri/boy, enkoder kaymasi, engel, yetersiz tutus

veya geri kagma.

Kontrol ve ¢6zim: Mekanik ug, aktarim, enkoder ve 6grenilen boyu kontrol edin. Neden giderildikten sonra

yeniden tanitin.

Temizlenme: Tek ve ¢akismasiz uygun arizada 5 sn sonra reset. Ayni kodda 10 deneme; 11. olayda

SERVIS / RESET kilidi.

-

BRDC
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PROLIFT ELEVATOR

9.2 E05 ENKODER/MOTOR ALT NEDENLERI

EO05; hareket yonii, enkoder ilerlemesi, PWM sahipligi, tutus veya motor akimi geri bildirimi tutarsiz oldugunda olusur.
Hata kaydinin ikinci satirindaki alt mesaj1 esas alin.

Hata kayd alt mesaiji

Anlami / muhtemel neden

Kontrol ve ¢6ziim

BEKLEME AKIMI

Minimum tutusta akim 3 A veya Uzeri, 1
sn. Sikisma, sUrtinme veya fazla tutus
olabilir.

Mekanigi serbest birakin; tutus basinci ve
akim dlcimunu dogrulayin.

DURUS YON HATASI

Kontrolll durus kaynagi ile suris yonu
uyusmuyor.

Tekrarda yon sahipligi, yazilim ve gig ¢ikisi
servisge incelenmelidir.

FREN ZAMAN ASIMI

Hiz 750 ms iginde 15 rpm altina
inemiyor; atalet, kayma veya enkoder
hizi hatal olabilir.

Aktarimi, enkoder baglantisini ve Pl/frenleme
ayarini uzmanla kontrol edin.

KONUMDAN KACMA

Bekleme hedefinden 10 mm'den fazla
ikinci sapma; geri itme veya kayma.

Kayis, kasnak, kaplin ve tutus basincini
kontrol edin.

TERSLEME ZAMAN

Uctan ters yone gecis 750 ms iginde
devredilemiyor.

Komut/ydn gegisini, motor hareketini ve gic
katini kontrol edin.

DURUS AKIS HATA

Bekleme PWM, faz veya yon akisi
tutarsiz.

Kullanici ayari degildir; tekrarda kart ve
firmware servisi gerekir.

DURUS AKIM HATA

Bekleme PWM degeri 10'dan
blylkken akim 0,03 A altinda 750 ms
kaliyor.

Motor hattini, gii¢ ¢ikisini ve akim sensorini
kontrol edin.

CIKIS SAHIP HATA

Gegerli denetim sahibi olmadan kopri
veya PWM enerijili géranuyor.

Karti calistirmayin; ¢ikis katini ve firmware'i
yetkili servise inceletin.

TUTUS YETKi HATA

Ug sahibi, yon, PWM kanali veya
glvenlik yetkisi uyusmuyor.

Ug referansi ve ¢ikis kontroll servisce
incelenmelidir.

TUTUS AKIM HATA

Tutus PWM degeri 10'dan blylkken
akim 0,03 A altinda 750 ms kaliyor.

Motor kablosunu, gli¢ katini ve akim
algilamayi kontrol edin.

TERS YON
ENKODER

300 ms toleranstan sonra Ug¢ 6rnek ters
yonde ilerleme goriliyor.

Enerijiyi kesin; yalniz motor ¢iftini veya yalniz
enkoder A/B ciftini dizeltip yeniden tanitin.

ENKODER ILERLEME

2,5 sn boyunca dogru yénde en az 1
mm ilerleme yok.

Sikismayi, enkoder fisi/kaplinini ve mekanik
aktarimi kontrol edin.

MOTOR AKIMI YOK

PWM %25'in Gzerinde, akim 0,03 A
altinda ve ilerleme yok; 1,75 sn.

Motor kablosu/konnektorl, glc kati, sigorta
ve akim sensoérunu kontrol edin.

Tek ve gakismasiz E05 olayi 5 sn sonra otomatik resetlenebilir. Ayni kod icin en fazla 10 otomatik
deneme yapilir; 11. olay SERVIS / RESET kilidine geger. Dogrulanmis tam kapanis gevrimi ayni hata
icin otomatik reset serisini temizler.

BRDC
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9.3 HATA MESAJLARI - E06-E08

E06 SURUCU ISISI

Tetik / davranis: Kart NTC sicakligi 60 °C veya Uzeridir; motor kesilir.

Muhtemel nedenler: Yiksek ortam sicakhdi, yetersiz havalandirma, sik ¢evrim, surtinme, fazla tutus veya
NTC sorunu.

Kontrol ve ¢6ziim: Komutlari kaldirip kartin sogumasini bekleyin; havalandirma, mekanik ylk ve galisma
sikhigini kontrol edin.

Temizlenme: 55 °C veya altinda canl hata kalkar. Uygun kosullarda 200 ms kararli tek pano komutu
yeniden kabul edilebilir. Ayni kodun 10. bagimsiz ardisik olayinda SERVIS GEREKLI kilidi olusur; yalniz
soguma bu kilidi kaldirmaz.

Ve
-

E07 YUKSEK VOLTAJ

Tetik / davranis: DC bara 42,0 V veya uzeridir.

Muhtemel nedenler: Yiksek trafo/SMPS cikisi, sebeke ylkselmesi, rejeneratif enerji veya gerilim 6lgim
sapmasi.

Kontrol ve ¢6zim: Komutlari birakin. Yetkili servis giris/DC bara gerilimini, beslemeyi ve frenleme anindaki
yukselmeyi 6lgmelidir. Direng freni tim ylklerde gerilimi sinirlamayi garanti etmez.

Temizlenme: 40,0 V veya altinda canli hata kalkar. Motor kdprusu kesildiginde direng frenine de yeni ¢ikis
veriimez.

Ve
-

E08 TERMOSTAT

Tetik / davranis: Termostat korumasi agik ve aktif-disiik giris etkindir.

Muhtemel nedenler: Motor asiri sicak, termostat kablosu/kontak tipi yanhs veya kullaniimayan koruma acik
olabilir.

Kontrol ve ¢6ziim: Motoru sogutun; enerji kesikken termostat ve kablo surekliligini dogrulayin. Gergek
sensOru képrulemeyin.

Temizlenme: Fiziksel giris pasif olunca kalkar. Kullaniimayan girisin ayari yalniz yetkili personelce dogru
donanima gore yapllir.

-
-

~
J

Otomatik hareket: E06 iyilesince tutulan pano komutu kapiy! yeniden hareket ettirebilir. Servis igin
yalniz hata ekranina glivenmeyin; hareket alanini givenceye alin ve enerjiyi kesin.

-
&
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9.3 HATA MESAJLARI - E09-E10

E09 ADC / SENSOR

Vs

Tetik / davranis: NTC veya DC bara ADC2 verisi 750 ms sagliksizdir.

Muhtemel nedenler: NTC/bdlicl acik-kisa devresi, ADC referansi/beslemesi, soket/lehim veya érnekleme
sorunu.

Kontrol ve ¢6ziim: Enerijiyi kesin; NTC ve algilama baglantilarini kontrol edin. Enerijili bara dlgimu yalniz
yetkili teknisyen tarafindan yapilir.

Temizlenme: Her iki kanalda Ug¢ ardisik gecerli drnek olusunca canli hata kalkar.

-

E10 KOMUT CAKISMASI

Vs

Tetik / davranis: Normal kapida AC ve KAPA ayni anda aktiftir; hareket engellenir.

Muhtemel nedenler: Pano/PLC mantidi, role kontak yapismasi, kablo kdprisu veya kisa devre.

Kontrol ve ¢6ziim: iki komutu kaldirin; yalniz tek girisin aktif olmasini saglayin. Pano rélelerini ve
kablolamayi kontrol edin.

Temizlenme: Girislerden biri birakilinca kalan komut devam edebilir. Yeni E10 olaylari hata gegmisine
yazilmaz ve servis tekrar sayacina eklenmez. Onceki siriimden kalan E10 kayitlari kendiliginden silinmez.

J

4 N\
Yari otomatikte KAPI AC hatti 25 ms filtrelenen iki seviyeli yon secicidir; KAPI KAPA yok sayilir ve E10
uretilmez. Normal kapida telefon komutu panoyu gegici maskelediginde de ham giris cakismasi
izlenir.

- J

s N
Siradan servis/yazihm reseti veya genel glvenlik kilidi sonrasinda normal kapida hareket girisleri 200
ms birakilir; yari otomatikte segici kargi yone alinip 200 ms tutulur. Uygun EO1/E06 iyilesmesi ve

L normal telefon baglantisi devri bu genel birakma kuralinin belgelenmis istisnalaridir. )
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9.4 HATA MESAJLARI - E11-E13

E11 RTOS W/DOG

Tetik / davranis: Kontrol kalp atimi 100 ms'yi veya HAL zaman tabani durmasi 50 ms'yi asar.

Muhtemel nedenler: Yazilim kilittenmesi, yogun EMI, kararsiz besleme, saat/zaman tabani veya donanim
sorunu.

Kontrol ve ¢o6ziim: Motor koprisu ve iki PWM kanali kesilir. Bagimsiz watchdog yaklasik 750 ms sonra
resetler ve E11 kaydedilir. Tekrarda gug¢ kalitesi, topraklama, EMI ve yazilim servisge incelenir.
Temizlenme: Reset sonrasinda guvenli giris kilidi uygulanir.

Ve
-

E12 FLASH AYAR

Tetik / davranis: Ayar anahtari, sema veya CRC gecersizdir; glivenli yedek banka kullanilamaz.
Muhtemel nedenler: Uyumsuz/bozuk kalici veri, yanhis yazihim imaji, programlama kesintisi veya Flash
sorunu.

Kontrol ve ¢éziim: Acilista SERVIS GEREKLI gériiniir; motor baslamaz. Dogru BRDC_V0.07 yazilimi,
ayar bankalari ve kart kalibrasyonu yetkili servisge dogrulanir.

Temizlenme: Kullanici tarafindan temizlenmez; servis midahalesi gerekir.

Ve
-

E13 FLASH KAYIT

Tetik / davranis: Ayar dogrulamasi, tam ayar kaydi veya gunlik ekleme glvenli tamamlanamaz.
Muhtemel nedenler: Kararsiz besleme, Flash programlama hatasi, gegersiz deger veya yipranmis Flash.
Ayrinti 1=ayar dogrulama, 2=tam kayit/program, 3=gunlik ekleme.

Kontrol ve ¢ézim: Komutlari birakip givenli kaydi bekleyin. Tam kayit en ¢ok ¢ kez gecikmeli denenir;
sonra yeni istek/enerji cevrimine kadar bekleyebilir. Tekrarda besleme ve Flash servisi gerekir.
Temizlenme: Tek ve ¢cakismasiz uygun olayda 5 sn sonra reset; 11. ayni olayda servis Kkilidi.

-
-

~
J

Dusuk DC bara tek basina E13 degildir. Motor baglangici icin en az 20 V / 250 ms ve gegerli sabit
bara referansi; glinliik yazma igin en az 22 V / 500 ms beklenir. Kararsiz besleme bu iglemleri
geciktirebilir.

.
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9.5 E14 TANIMA HATASI ALT NEDENLERI

E14 ekraninin ve hata kaydimin ikinci satir1 gergek alt nedeni gosterir. Mesaji not edip ilgili kontrolleri uygulayin.

Alt mesaj Neden olusabilir? Kontrol ve ¢6ziim

MOTOR YONU Enkoder hareketi verilen yénin Enerijiyi kesin; yalniz motor ¢iftini veya yalniz
TERS tersidir. enkoder A/B ciftini dlizeltip yeniden tanitin.
TANIMA PPR 8'in altinda, digli’kasnak veya Once MOTOR SEC profilini; 6zel mekanikte
GEOMETRI count/mm gegersiz ya da guvenli ENCODER PULS, digli orani ve kasnak gevresini

hedef hiz Uretilemiyor.

gercek degerlere gore duzeltin.

TANIMA AKIM REF

Kapama, ilk 400 mm fiziksel agikliktan
secilen gecerli 4,0/5,0 A esigini
devralamadi; merkezide motor yolu
200 mm'dir.

Tanimayi tekrarlayin; yinelenirse agik ug
asamasini, akim érneklemesini ve kalibrasyonu
kontrol edin.

UC KANITI YOK Hedef profile ulastiktan sonra 500 ms |Freni, sikismayi, motor ¢ikisini ve enkoder
icinde 2 mm ve Ug taze 6rnek hareket baglantisini kontrol edin.
kanitlanmadi ya da akim hareket
kanitindan énce ylkseldi.
TEMAS ) Akim temasi sonrasi 5 mm'den fazla | Yanlis engeli, kayis esnekligini, gevsek kaplini ve
HAREKETLI ileri esneme veya 1 mm'den fazla geri \yalanci akim tepesini giderin.
sigrama goérulda.
YAVASLAMA Uc¢ akim esigi 50 ms glg¢ penceresinde | Akim drneklemesini, mekanik temasi ve kapi
SURE en az 10 ms ve Ug¢ taze drnekle hizinin kararhligini kontrol edin.
dogrulanamadi.
TEMAS Akim, hiz ve konum zarfi birlikte Ucta gercek engel bulunmadigini, enkoder
DOGRULAMA glvenli u¢ temasini dogrulamadi. ilerlemesini ve akim 6lgiminu kontrol edin.
UC GEVSEME Akim kesme/tutus gecisinden sonra ug|Kayis gerilimi, geri sirme, kaplin ve tutus
konumu 100 ms ve dort taze drnek basincini kontrol edin.
boyunca kararli olmadi.
UG SURE ASIMI Ug arama veya dogrulama izin verilen 'Hareket yolunu bosaltin; boy/geometri, motor

surede tamamlanmadi.

glcu ve u¢ mekanizmasini dogrulayin.

KAPI BOYU HATA

Olgiilen boy dinamik alt sinirin altinda
veya 180 cm'nin Uzerindedir.

Gergek acikhgi, kasik/rampa bdlgelerini ve
enkoder geometrisini dlglp duzeltin.

UG TUTUS HATA

Enerjili tutus, 5 mm gerinim, 100
ms/dort 6rnek kararlilik veya 3 sn kayit
devri basarisizdir.

Mekanik geri kagmay!i, tutus PWM'ini, motor
akimini, enkoderi ve beslemeyi kontrol edin.

GEVSEME Durus sonrasi gevseme hareketi izin  Kayis/halat esnekligini, kaplini, frenlemeyi ve
MESAFE verilen konum penceresini asti. enkoder sabitlemesini kontrol edin.

UG GUVENLIK U¢ dogrulama sirasinda fotosel, Aktif glvenlik kodunu giderin; fotoseli, akim
HATA guncel akim, motor yetkisi veya baska 6rnegini ve motor ¢ikis yetkisini dogrulayin.

guvenlik kosulu kayboldu.

UC SON KONTROL

Durus ve tutus sonrasi son
konum/akim yeniden kontrolU
gegemedi.

Ucta geri kagma, titresim, akim sapmasi ve
gevsek aktarimi kontrol edin.

AKIM REF SURE

Hareket akim referansi izin verilen
sure icinde tamamlanamadi.

Kararl hareket saglayin; akim senséri, enkoder
ornekleri ve mekanik yuku kontrol edin.

ACMA AKIM PAYI

Ac¢ma hareket akimi ile ug temas esigi
arasinda guvenli pay yoktur.

Ac¢ma surtiinmesini ve yukinu azaltin;
motor/akim 6lgciminu ve geometriyi dogrulayin.

KAPAMA AKIM
PAYI

Kapama hareket akimi ile ug temas
esigi arasinda guvenli pay yoktur.

Kapama surtinmesini, kasik mekanizmasini ve
akim ol¢imuana kontrol edin.

ILERi GEVSEME

Gug kesildikten sonraki ileri kiyi
hareketi 5 mm'yi astl.

Ataleti, frenlemeyi, kayis boslugunu ve enkoder
sayimini kontrol edin.

GERi GEVSEME

Ters gevseme ilk akim ylkselisinden
15 mm'yi veya kesme noktasindan 20
mm'yi asti.

Kayis gerilimini, boslugu, kaplini ve enkoder
sayimini kontrol edin.

GENEL: Komut 30 sn iginde birakilmadi, hareket 30 sn'yi asti, fotosel kesildi veya kayit/Flash 5 sn'de
tamamlanmadi. Alani bosaltin; giris, besleme ve Flash kosullarini kontrol edin.
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9.6 E15 VE HATA KAYITLARI

E15 AKIM KALIBRASYONU

Tetik / davranis: Karta 6zel akim béllci/offset veya 8,5 A tam 6lgek kalibrasyonu gegersizdir.

Muhtemel nedenler: Eksik Uretim kalibrasyonu, yanlis yazilm/ayar bankasi, sensér veya kalici kayit
sorunu.

Kontrol ve ¢dziim: SERVIS GEREKLI ile motor engellenir. Kullanici ayari degildir; sensér ve kalibrasyon
yetkili servis prosedirtyle dogrulanir.

Temizlenme: Yalniz yetkili servis kalibrasyonuyla giderilir.

- J

Hata kayitlarinin kullanimi

Gelismis menii 18 HATA KAYITLARI son 10 kayitli hatay1, yenisi 6nce
olacak sekilde gosterir. ilk satir sira/toplam, kod ve olay anindaki sayacin
son dort hanesidir. Ikinci satir agiklama/alt nedendir. Enkoderle gezinilir,
ESC ile ¢ikilir. Yeni E10 ¢akismalar1 kaydedilmez.

01/10 E14 K1234

TANIMA GEOMETRI

ENTER'I 10 sn tutmak gunligu siler. Kalici temizleme 3 sn'de bitmezse KAYIT BEKLIYOR gdsterilir
ve guvenli kayit ani beklenir; bu tek basina E13 degildir. Gunligu silmek ariza nedenini veya servis
kilidini onarmaz.

AN J
Hata grubu Temizlenme / reset davranisi
EO01/ E06 Uygun iyilesmede tek pano komutu 200 ms dogrulanarak tekrar kabul edilebilir. EO1: taze

ham/filtreli akim <0,30 A, 1 sn. E06: <55 °C. Ayni kodun ilk 9 olay! iyilesebilir; 10. olay
SERVIS GEREKLI kilididir. Dogrulanmis tam kapanis ¢evrimi tekrar serisini temizler.

E02 / E03 Komut yokken taze ham/filtreli akim 0,30 A altinda 1 sn kalir.

E04 /EO05/E13 | Tek ve cakismasiz uygunsa 5 sn sonra reset. Ayni kodda 10 deneme; 11. olay SERVIS /
RESET. Dogrulanmis tam kapanis ¢evrimi tekrar serisini temizler.

EO07 / E08 / E09 Kaynak kosul diizelince canli hata kalkar; genel giivenlik/giris kilitleri gegerlidir.

E10 Cakisma kalkinca kalan komut kabul edilebilir. Yeni giinlik kaydi ve servis tekrar sayimi
yoktur.

E11/E14 E11 watchdog ile resetlenir. E14 motor/rdleleri keser, kaydi yazmayi dener ve yaklasik 3
snh sonra resetlenir.

E12/E15 Acilista SERVIS GEREKLI; kullanici ayariyla normal ¢alisma baslamaz.

s N

EQ01/E06 geri donus izni: Hata 6ncesinde kart calismaya yetkili olmali; diger giivenlik engelleri
kalkmali, képru kapali/PWM sifir ve taze ham/filtreli akim <0,30 A olmalidir. Baska hareket sahibi bu
izni kullanamaz. Tutulan pano komutuyla kapi yeniden hareket edebilir. 10. olay kilidi yalniz soguma
veya hatasiz beklemeyle kalkmaz; yetkili servis/reset gerekir.
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10 BLUETOOTH VE TELEFON ERIiSiMi

Bluetooth, kart1 destekleyen yetkili servis uygulamasiyla yakin mesafeden baglant: icindir. Once kartin siiriimiinii ve
uygulama uyumunu kontrol edin. Kap1 hareket alanini bosaltin ve fiziksel giivenlik diizeneklerini kullanilabilir tutun.

10.1 Yerel BLUETOOTH meniisii

Adim  islem / beklenen sonug

1 Kart agilirken ENTER'I tutarak gelismis meniye girin. Enkoderle 16 BLUETOOTH 6gesini secin.

2 ENTER ile agin. Enkoderin her tam kademesi, her iki yonde de ACIK/KAPALI secgimini degistirir.
Onizleme ayari uygulamaz.

3 Uygulamak icin ENTER'a tekrar basip birakin. ACIK KAYITLI veya KAPALI KAYITLI sonucunu
bekleyin. Ayar enerji kesilmesinden sonra korunur.

4 Onay 6ncesi ESC iptal eder; onay sonrasi ESC kabul edilen islemi geri almaz. Telefon Bluetooth'u
uzaktan agamaz.

10.2 Bluetooth ekran mesajlari

LCD mesaji Anlami / yapilacak iglem
ACIK / KAPALI Duizenlenebilir 6nizleme. Fabrika ayari ACIK'tir.
BT KONTROL Modlil araniyor; bekleyin. Diizenleme henliz yapilamaz.

BT MODULU YOK

Yanit veren modul bulunamadi. Enerji kesikken modul/baglanti kontrolu gerekir.

KAYIT BEKLIYOR

Guvenli kalici kayit bekleniyor; beslemeyi kararl tutun.

RADYO KAPANIYOR

Radyo kapanmasi dogrulaniyor; KAPALI KAYITLI sonucunu bekleyin.

ACIK KAYITLI / KAPALI
KAYITLI

islem tamamlanmustir.

MESGUL / KAYIT

Baska kayit, PIN degisikligi veya tanitma engeli var; tamamlanmasini bekleyin.

KAYIT HATASI

Kalici kayit basarisiz. Beslemeyi kontrol ettirin; tekrarda servis gerekir.

KAPATMA HATASI

Radyo kapanmasi dogrulanmadi. Radyo izolasyonu varsaymayin; servis
gerekir.

10.3 Yetkili baglant1 ve PIN Kkilidi

Uyumlu uygulamada dogru karti segip yetkili servisten aldigimz PIN ile dogrulayin. Ug ardigik yanlis giris kart genelinde 1

saat kilit olusturur. Ilk iki hatadan
slireyi uzatmaz.

sonra dogru girig sayact sifirlar. Kilitliyken dogru PIN de reddedilir; yeni denemeler

Uygulamay1 yeniden baglatmak, baska telefon kullanmak veya Bluetooth'u kapatip agmak kilidi kaldirmaz. Gosterilen
stirenin dolmasini bekleyin. PIN'1 gizli tutun; yalniz yetkili uygulamayla degistirin ve kalic1 sonucu dogrulayin. Kilit pano

caligmasini ve motor korumalarini

engellemez.

Bluetooth KAPALL, telefon komutlarini reddeder ve telefondan baslatilan Demo'yu iptal eder; pano
komutlari kullanilabilir kalir. Fabrika ayari Bluetooth'u ACIK/PIN'i fabrika durumuna getirir. Erigim

bilgisini yetkili servisten

BRDC
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11 TELEFON/PANO DEVRI, DEMO VE FRENLEME

11.1 Telefon komut énceligi ve baglanti kaybi

Durum Kartin davranisi

Yetkili AG / KAPA Kabul edilen telefon komutu pano girigslerinden dnceliklidir. Hata, fotosel/sikisma,
yerel servis menisl, manuel kontrol ve tanitma dnceligini korur.

Telefonda DURDUR Telefon baglantisi/oturumu saglikliyken hareket iste@i kaldirilir; pano komutu bu

durdurmayi geri alamaz. Bu, fiziksel enerji kesme degildir.

Normal baglanti kaybi Pano AC/KAPA seviyesi yeniden degerlendirilir; komutu birakip tekrar vermek
gerekmeyebilir. Ters yon kontrolli yavaslama ve durus devrinden geger. Gergek
guvenlik kilitleri kaldiriimaz.

Telefondan Demo Kabul edilmis Demo baglanti/telefon iletisimi kesilince surer ve panoyu maskeler.
Yeniden baglanip DURDUR verin. Aktif Demo ekraninda ESC'ye basin; ana
ekranda ESC'yi 1,5 sn tutun. Bluetooth KAPALI da telefon Demo'sunu iptal eder.

Uyari: Telefondan DURDUR verdikten sonra baglantiyi kesmek durdurmayi korumaz; pano komutu
varsa kapi hareket edebilir. Baglantisiz Demo gdzetimsiz birakilmamahdir.

A

Demo icin gecerli tanima ve saglikli girisler gerekir. Kapanma siiriiyorsa 6nce kapali u¢ tamamlanir; diger durumda
acmayla baglar. Dogrulanmis uglarda 1,5 sn bekler. Gergek giivenlik engeliyle iptal edilen Demo, yeniden baglanti veya
enerji doniisiinde kendiliginden baglamaz.

11.2 Normal acma sonunda yaklasim

Normal agmada son 20-10 mm mevcut siirlinme hiziyla, 10-0 mm mevcut agik u¢ temas/tutma algoritmasiyla tamamlanir.

Mesafe motor/kays hareketidir; merkezi kapida tek kanadin yolunu belirtir. Tanitma, ilk konum arama ve kapama profili
bu degisiklikten etkilenmez.

11.3 Rejeneratif direnc freni

® Kart her agilista hareketsiz ve ¢ikis kapali durumdayken kararli DC bara referansi alir. Motor hareketi dogrulaninca
gerilim referansin 2 V iizerine ciktiginda direng freni diizenlemesi baslar.

® Ortalama giic iist sinir1 5 W; bir fren olayinin toplam biitgesi en fazla 5 sn'dir. Yon degisimi veya kisa sifir-PWM
aralar1 bu siireyi yeniden baslatmaz.

® Yeni olay izni icin motor/enkoder hareketsiz ve gerilim referans +2 V veya altinda 250 ms kararli kalir. Kart NTC'si
40-55 °C arasinda gii¢ azaltilir; 55 °C'de fren ¢ikis1 kapanir.

® Fren yalniz yetkili hareket/kontrollii durus ve saglikli 6l¢timlerde galisir. Koprii kesildiginde, EQ7 dahil, fren de
birakilir. 42 V motor korumasi korunur; kapasiteyi asan yiikte gerilimi tutma garantisi yoktur.

Direng freni, motorun kontrolli durusuyla ayni islev degildir ve emniyet devresinin yerine gegmez. E05
FREN ZAMAN ASIMI, 750 ms motor durus denetimidir; buradaki 5 sn direng-freni stire siniriyla
karistirlmamalidir.
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